SOMMAIRE

| - Différents types de planeurs a puissance embarquée ............ccccccvnvenniiieciicnnecce 7
A - Planeurs autonomes a moteur fiXe ... 7
a - a hélice fixe et pas variable (mise en drapeau) ..o 7
b-ahélicerepliable............. .8
¢ - a hélice escamotable ' .8
B - Planeurs & moteur et hélice escamotable, Turbo...............coocooi 9
a-amoteur et hélice escamotable ... 9
b - « Turbo » @ moteur et hélice escamotable.....................coooii 9
¢ - Planeurs équipés de turboréacteur fixe ou escamotable.................c...ccoooviie L 10
Il - Connaissances du planeur a puissance embarquée............cocoeecvcenicerieeecncenecnena. 10
A - Connaissance du manuel de vol du planeur................cc....cociiii 10
B - Connaissance du manuel moteur
C - Rappel de quelques notions sur le moteur ... 10
a - Avantages et inconvénients. Moteur 2TEMPS ....cccooviiiiiiiiiiriii e 11
b - Avantages et inconvénients. Moteur 4Temps ... 1"
c - Avantages et inconvénients. Moteur électrique ... 11
d - Avantages et inconvénients. Microréacteur © ... 11
e - Caractéristiques d'exploitation de chaque moteur ...............cociiiiii 12

f - Connaissance des proCedures MOBUN ...ttt 12



11l - Avant les premiers voIs ....................

A - Amphi-cabine et mania au sol

B - Juste avant 1€ dBCONAGE ...........oooiiiiiiie e
IV - Les Premiers VOIS ...ttt a e s e s e e s e s s ae e e e e e e e 12
V - LeS QUEIeS VOIS .....ciiiiiiiiiii et e e e 13
A - Particularités du vol de montagne en motoplaneur...............cccoooiiiiiini
a- Descendances trés fOres ..o

b - Méthode de mise en route du moteur : différente en altitude

VI - Visite pré-vol « MOLEUE » ..ot icieerer ittt ce e s s e s e e e e se s e ar e aee e e naaeaeean 15
A - Le groupe motopropulseur (moteur et pyldne) ..o 15
VIl - DEMArrage du MOLEUN...........ccccciiiiiieriierrererereerse e e et r e et s ressrreressare s e s mmee e neansnes 16
A= AU SO oo et 16

a - Exemple de procédure de démarmage ..........ccovieiiiviiiiiei e 16
B s BN VOL e s 17
VIl - ACHIONS Vitales 6t AECONAGR ........vunvvreeeerceeceeeeeeeeeeaeesereeesrsssessss s nensemssseseeeesseees 17
) Qo W= 0 1= Yot o1 | F- Ve T O TR 17
A - Le décollage autONOME. ... ..ottt e 17
B - Le décollage mixte ( autonome + reMorquage) .........cccooviriieiiiiiiriins i 19
X - Le Groupe MotOpropUISEUN..... ..ottt ree et sesae s e re e s e e nneas 20
A = LB MU .o e e ettt 20

a- Lecircuit d'alimentalion ... e 21

D - L TEAUCTBUN ..o e 23

c-Léchappement ..., e 23

d - Le circuit de refroidiSSement ...t 23

e-Lecircuit leCtriQUE ... e 24
B o REIICE .o 24
C - Autre systéme : le systéme de sortie ou de rétraction.................cocoeniiiiin i 24
D (I 2 {:Te |11 0 T=T o] 71 £ 1< o [P O PO R 24
A - TEXEES i s 24
B - COMMENEAINES. ... ettt 25

XIl - Erreurs, risques, incidents, conseils d’utilisateurs et accidents de

LE T3 e o] F= 0T U PP 25
A - Incidents, retours d'expérience et conseils d'utilisateurs ... 26
B - ACCIAENIS .. o e e 39
X - CONCLUSIONS ...ttt et ta e st e s e e e s e e s e n e nenas 43

XIV -REMERCIEMENTS ..ottt s s 43





